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预览：
电扶梯基础知识考试题（适用于维保员工；共100分，达90分以上为合格）
日期___________ 姓名___________ 部门__________ 职位：_____________ 分数：____________ 一、填空题(每空1分，共44分)
1.层站是指各楼层用于出入 __ 的地方。
2.基站是指轿厢无投入指令运行时 的层站。 3.电梯的主要参数是 和 。
4.电梯最基本运行原理是轿厢上升，对重 ，轿厢下降，对重 。 5.从电梯各构件部份的功能上看，可分为 部分， 部分， 部分。 6.将钢丝绳悬挂在曳引轮上，靠轮槽与钢丝绳的 产生的力叫曳引力。 7.电梯在各种情况下都应有足够的曳引力，影响曳引力的因素有：曳引绳在曳引轮的包角、曳引轮绳槽形状、曳引轮材料的当量摩擦系数和 。 8.目前常见的导靴有 、 、 。 9.轿厢主要由 和 构成。
10.电梯的平衡系数是为了使对重与轿厢起最佳平衡作用，降低功率消耗。GB7588-2003中规定平衡系数应在 范围内。
11.电梯的安全保护装置主要有：超速保护装置、越程保护装置、缓冲装置、轿厅门保护装置、超载保护装置、报警救援装置、消防装置、急停检修装置、护栏装置、电气保护装置等。超速保护装置主要有 、 和 。 12.电路某处断开，电流消失，负载停止工作，这种状态叫 。 13.任意两点电位的差别称为电位差，习惯上称为 。 14.电路的连接有 联、 联和 联。
15.晶闸管整流电路有单相可控、单相桥式可控和 整流电路。 16.单相桥式整流电路由变压器和 只整流管组成。 17. 晶闸管有 极、 极、 极。
18.接触器触点的接触形式有 接触、 接触和 接触。
19.自动扶梯是由 输送机和 输送机组成的运输机械。 20.自动扶梯的驱动装置一般安装在 或 。 21.自动扶梯的传动方式有 传动和 传动。 22.扶手装置是由 系统、扶手带和栏杆组成。 23.自动扶梯的主控制回路应设 保护。
24.自动扶梯的基本参数有：输送能力、额定速度、梯级宽度、梯路倾斜角和 。
25.自动扶梯的基本构成有：金属结构架、驱动装置、梯级、牵引构件、扶手装置、涨紧装置、安全装置和电气设备。牵引构件一般有 和 两种。 二、单项择题(每题1分，合计26分)
10． 当员工在 m以上高度或工作平台的边缘与井道墙壁之间距离在 cm
1． 熔断器主要用于（ ）和短路保护。
A.通路； B.过载；C.超速；D.超压
2． 干簧管通过（ ）来驱动构成干簧感应器，用于反应非电信号。 A.铁块； B.永磁体； C.非金属体； D.光器件 3． 在数字电路中，必须把（ ）信号转换成相应的数字信号。 A.模拟；B.电流；C.电压；D.脉冲 4． 实现非逻辑关系的电路又称（ ）门。 A.或； B.与非；C.非；D.与 5． 自动扶梯制动器有工作制动器、（ ）制动器和辅助制动器。 A.紧急； B.位置；C.缓速；D.液压 6． 自动扶梯的梯级由（ ）、踢板、主轮、辅轮、轴、支架等组成。 A.链轮； B.轴承；C.踏板；D.滑轮 7． 电梯平衡补偿装置悬挂在对重和轿厢的（ ） A.下面； B.上面；C.左面；D.右面 8． 电梯对重完全压实在缓冲器上称为（ ） A.蹲底； B.冲顶； C.越程；D.超程 9． 安全钳楔块面与导轨侧面间隙应为 mm，各间隙均匀一致。如厂家有要
求时，应按要求调整。其检验工具应使用（ ）
A. 2~3；盒尺；B.. 3~4；塞尺；C.2~3；直角尺；D. 3~4；斜塞尺；
以上时，有坠落危险。（ ）
A. 2；25 B. 3；25 C. 2；30 D. 3；30
11． 电梯在关门行程1/3之后，阻止关门的力应不超过（ ） A. 50N;； B. 100N； C. 150N ；D. 300N 12． 电气控制常见的一般性故障是（ ）
A. 开路；B. 短路；C. 断路； D. B+C 13． <轿厢地坎与厅门地坎间距，国标规定：按设计允差，且不大于。
A. +2 -1；25; B. +2 -1；30; C. +3 -0；25; D. +3 -0；35 14． 轿厢底部撞板中心与缓冲器中心的偏差不大于 mm；耗能型缓冲器的柱
塞垂直度偏差不能大于 %。（ ）
A. 15；3； B. 20；5； C. 25；5； D. 20；10；
15． 电梯应《特种设备安全监察条例》规定,至少每 日进行一次维护保养.
2. 试按现行标准，列出机房检测的10项目及要求。 （ ）
A.7； B.10； C.15； D.20
16． 轿厢与对重及其连接部件之间的最小距离不小于。（ ）
A.35；B.40；C.45；D.50
《电梯工作时电压波动允许（ ）。
A. ±5%；B. ±7%；C. ±8% D. ±10%
17． 投入运行不久的电梯，曳引轮槽磨损严重，且不均匀，并掉铁屑，可以产生
的原因为（ ）
A. 曳引轮与导向轮不在一条线； B. 曳引绳不在曳引槽的中心位置；C.曳
引绳在轮槽内受力不均； D. 以上均对
18． 每根导轨至少应有个导轨支架，其间距不大于。（ ）
A. 2；2；B. 2；2.5；C. 3；2；D. 2；3
C.从来就不需要配合指令，两人配合默契即可 19． 限速器绳的直径应不小于 mm。（ ）
四、计算题（合计14分） A.6 ；B.7 ；C.8；D.9
1.有一台乘客电梯，其额定载重为1000㎏，轿厢自重1200㎏，平衡系数为20． 额定载荷为1000Kg，平衡系数为的电梯，当轿内承载时，负
0.46.求对重总重量是多少？ 载转距最小，电梯处于最佳状态。（ ）
A. 0.4；500； B. 0.45；450； C.0.5；400 D.0.45；500 21． 门刀与层门地坎，门锁滚轮与轿厢地坎间隙应为。（ ） A. 2～10； B. 5～10； C. 2～8；D. 5～8 22． 《电梯日常维护保养规则》标准规定:当电梯发生了困人情况时,修理人员抵
达的时间不应超过 分钟。（ ） A.15；B.20 ；C.30；D.45
23． 曳引绳的底端与绳槽底的间距小于 时，绳槽应重新加工或更换曳引
轮。（ ）
A. 0.7mm； B. 1mm；C. 2mm；D. 3mm 24． 层门门扇与门扇、门扇与门套、门扇下端与地坎的间隙，乘客电梯应，
载货电梯应为 mm。（ ）
A. 0~6；0~8；；B. 1~6；1~8；C. 1~6；1~10；D. 2~6；2~8 25． 电梯限速器动作时，其电器连锁装置应该。（ ）
A. 动作并能自动复位； B. 动作且不能自动复位；C. 不动作；D. 限制电梯的运行速度 26． 当电梯的绳头组合装置是绳夹型式时，安装固定时必须使用以上绳
夹，而且U型螺栓卡在钢丝绳的 头。（ ） A. 三；短；B. 三；长；C. 四；短；D. 四；长；
三、问答题（合计16分）
1.电梯由哪些系统组成？
Page 1 of 1
自动扶梯和自动人行道试题；一、判断题(对的划O，错的划×)；(×)工作制动器与梯级踏板或胶带驱动装置之间可以；（○）自动扶梯的电动机直接与电源连接时应采用手动；（×）转换自动扶梯的运行方向时，只要在运行过程中；（○）测量自动人行道制停距离时，仅采用空载向下运；(×)如果交流电动机与梯级踏板或胶带间的驱动是非；（○）工作制动器与梯级驱动装置链接采用摩擦元件连；

自动扶梯和自动人行道试题
一、 判断题(对的划O，错的划×)
( × )工作制动器与梯级踏板或胶带驱动装置之间可以采用平皮带连接。 （ × ）用于公共交通型的自动扶梯和自动人行道的扶手带必须设断带监控装置。
（ ○ ）自动扶梯的电动机直接与电源连接时应采用手动复位的自动开关进行过载保护。
（ × ）转换自动扶梯的运行方向时，只要在运行过程中将开关转到反方向即可。
（ ○ ）测量自动人行道制停距离时，仅采用空载向下运行的方式进行即可。
( × )如果交流电动机与梯级踏板或胶带间的驱动是非摩擦性连接，并且转差率不超过10%，由此可以防止超速的话，可以不必设超速保护装置和非操纵逆转保护。
（○）工作制动器与梯级驱动装置链接采用摩擦元件连接时，必须另设附加制动器。
（○）自动扶梯中只有工作制动器和附加制动器是使自动扶梯停止运行的机械装置。
（×）自动扶梯的输送能力是由运行速度和提升高度决定的。
（○）自动扶梯或自动人行道应设置断错相保护装置。
（×）使用检修控制装置时，自动扶梯的所有启动开关和安全装置都应不
起作用。
（○）自动扶梯的机－电式制动器必须由压缩弹簧或重锤提供制动力。
二、 选择题：（选择一个最适当答案的代号填在本题的横线上）
1、对于公共交通型自动扶梯和自动人行道，根据乘客载荷计算或实测的金
属结构最大挠度，不应超过支承距离l1的 C 。
A. (0.09～1.4)/1000 B. 1/750 C. 1/1000
2、自动扶梯的端部驱动形式与中间驱动形式相比，其优点是 A 。
A．工艺成熟，维修方便 B．结构紧凑 C．能耗低
D．可进行多级驱动
3、自动扶梯的提升高度是指 D 。
A. 所有梯级高度的总和 B. 一个梯级的高度
C. 扶梯进口至出口的距离 D. 进出口两层楼板之间的垂直距离
4、自动扶梯与自动人行道的名义宽度，是指 C 。
A. 两扶手中线之间的距离 B. 围裙板之间的距离
C. 梯级踏板的横向尺寸 D. 两扶手外缘之间的距离
5、 导体之间和导体对地之间的绝缘电阻应大于1000Ω/v，并且其值不小
于：
a、 动力电路和电气安全装置电路____a____；
b、 其他电路（控制照明信号等）____a____。
a、0.5MΩ；0.25 MΩ b、1 MΩ；0.5 MΩ c、2 MΩ；1 MΩ
6、自动扶梯的额定速度不应超过：
自动扶梯倾斜角α不大于30°时为___a_____；
自动扶梯倾斜角α大于30°但不大于35°时为___b_____。
a、0.75m/s b、0.50 m/s c、1.00 m/s d、0.60 m/s
7、自动人行道的倾斜角不应超过__d______.
a、30° b、25° c、15° d、12°
8、在传动链断裂时，___b____制动器应将驱动主轴制动，防止梯级滑动。 a、主 b、附加 c、工作 d、盘式
9、自动扶梯梯级两侧与围裙板的间隙应各不大于__c____mm；
两侧之和应不大于___c____mm。
a、6mm；10mm b、3mm；5mm c、4mm；7mm
10、梯级或踏板下陷保护装置动作后应能保证下陷的梯级或踏板___c____
a、立即停止 b、不再下陷 c、不能到达梳齿相交线
d、不能到达回转导轨
11、自动启动的自动扶梯或自动人行道，如果使用者从与预定运行方向相
反的方向进入时，那么自动扶梯或自动人行道应____a___________。
a、按预先确定方向启动；b、按使用者进入的方向启动；
c、不启动
12、不属于自动扶梯必备的安全装置有___b____。
a、扶手带入口防异物保护装置；b、扶手带同步监控装置
c、 速度监控装置 d、裙板保护装置
13、自动扶梯扶手带与梯级速度差不超过 ____b____。
A．5% B．2% C．3% D．1%
14、自动扶梯扶手带中心线与交叉障碍物之间的距离小于0.5m时，应设置
一个无锐利边缘的垂直挡板，其高度不小于____b____ 。
A．0.2m B．0.3m C．0.4m D．0.5m
15．自动扶梯与自动人行道的名义宽度，是指___c__。
(A) 两扶手中线之间的距离
(B) 围裙板之间的距离
(C) 梯级踏板的横向尺寸
(D) 两扶手外缘之间的距离
三、 问答题：
1、《自动扶梯及自动人行道监督检验规程》中对不同速度自动扶梯的制停
距离有何要求？并简述有载制停距离的检验方法。
??自动扶梯或自动人行道的制停距离：
空载和有载向下运行的自动扶梯：
额定速度 制停距离范围
0.5m/s 0.20~1.00m
0.65m/s 0.30~1.30m
0.75m/s 0.35~1.50m
检验方法见检规13.3项。
2、《自动扶梯及自动人行道监督检验规程》对电动机接触器的设置有哪些
要求？如何进行检验？
答：要求：电动机的电源应由两个独立的接触器来切断，接触器的触头应
串接于供电电路中，如果自动扶梯或自动人行道停止时，接触器的任一主
触头未断开，应不能重新启动。
检验方法：a、检查电气原理图是否符合要求。
ｂ、人为按住其中一个主接触器触头不释放，停车，检查自动
扶梯或自动人行道是否重新启动。
3、自动扶梯或倾斜式自动人行道在什么情况下必须设置附加制动器？
对附加制动器有何要求？
?在下列任何一种情况下，自动扶梯或倾斜式自动人行道应设置一只或多只
附加制动器：
a、工作制动器和梯级、踏板或胶带驱动轮之间不是用轴、齿轮、多排
链条、两根或两根以上的单根链条连接的；
b、工作制动器不是机－电式制动器； c、提升高度超过6m。
该制动器直接作用于梯级、踏板或胶带驱动系统的非摩擦元件上（单根链
条不能认为是一个非摩擦元件），应为机械式的（利用摩擦原理）
4、简述梯级或踏板下陷保护装置的检验要求及检验方法。
答：要求：梯级或踏板任何位置下陷能使保护装置动作，并能保证下陷的
梯级或踏板不能到达梳齿相交线。
检验方法：卸除1～2级梯级或踏板，检修运行至安全装置处：
a、 检查安全开关装置设置的位置离梳齿板的距离是否大于工作制动
器最大的制停距离；
b、 检查检测杆与梯级或踏板最低点的间隙是否不大于6mm；
c、 手动试验检测杆是否能使安全开关动作。
5、《自动扶梯及自动人行道监督检验规程》中验收检验的判定条件是什么？ 答：（1）重要项目全部合格，一般项目“不合格”不超过3项且满足
第2款要求时，可以判定为合格。
（2）对上款条件中不合格但不超过允许项目数的一般；（3）凡不合格项超过合格判定条件的，均判定为“不；完————————；

（2）对上款条件中不合格但不超过允许项目数的一般项目，检验机构应当出具整改通知单，提出整改要求。只有在整改完成并经检验人员确认合格后，或者使用单位已经采取了相应的安全措施，并在整改情况报告上签署了监护使用意见后，方可出具结论为“合格”或“复检合格”的检验报告。
（3）凡不合格项超过合格判定条件的，均判定为“不合格”或“复检不合格”并出具相应结论的《检验报告》。对判定为“不合格”或“复检不合格”的自动扶梯或自动人行道，施工或使用单位修理后可申请复检。
欢迎您的光临，word文档下载后可以修改编辑。双击可以删除页眉页脚。谢谢！
单纯的课本内容，并不能满足学生的需要，通过补充，达到内容的完善
 教育之通病是教用脑的人不用手，不教用手的人用脑，所以一无所能。教育革命的对策是手脑联盟，结果是手与脑的力量都可以大到不可思议。
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料的当量摩擦系数和

 

。

 

8.

目前常见的导靴有

 

、

 

、

 

。

 

9.

轿厢主要由

 

和

 

构成。

 

10.

电梯的平衡系数是为了使对重与轿厢起最佳平衡作用，降低功率消耗。
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中规定平衡系数应

在

 

范围内。

 

11.

电梯的安全保护装置主要有：超速保护装置、越程保护装置、缓冲装置、轿厅门保护装置、超载保护装

置、报警救援装置、消防装置、急停检修装置、护

栏装置、电气保护装置等。超速保护装置主要有

 

、

 

和

 

。

 

12.

电路某处断开，电流消失，负载停止工作，这种状态叫

 

。

 

13.

任意两点电位的差别称为电位差，习惯上

称为

 

。

 

14.

电路的连接有

 

联、

 

联和

 

联。

 

15.

晶闸管整流电路有单相可控、单相桥式可控和

 

整流电路。

 

16.

单相桥式整流电路由变压器和

 

只整流管

组成。

 

17. 

晶闸管有

 

极、

 

极、

 

极。

 

18.

接触器触点的接触形式有

 

接触、

 

接触和

 

接触。

 

19.

自动扶梯是由

 

输送机和

 

输送机组成的运输机械。

 

20.

自动扶梯的驱动装置一般安装在

 

或

 

。

 

21.

自

动

扶梯的传动方式有

 

传动和

 

传动。

 

22.

扶手装置是由

 

系统、扶手带和栏杆组成。

 

23.

自动扶梯的主控制回

路应设

 

保护。

 

24.

自动扶梯的基本参数有：输送能力、额定速度、梯级宽度、梯路倾斜角和

 

。

 

25.

自动扶梯的基本构成有：金属结构架、驱动装置、梯级、牵引构件、扶手装置、涨紧装置、安全装置和

电气设备。牵引构件一般有

 

和

 

两种。

 

二、单项择题

(

每题

1

分，合计

26

分

)

 

10

．

 

当员工在

 

m

以上高度或工作平台的边缘与井道墙壁之间距离在

 

cm

 

1

．

 

熔断器主要用于（

 

）和短路保护。

 

A.

通路；

 

B.

过载；

C.

超速

；

D.

超压

 

2

．

 

干簧管通过（

 

）来驱动构成干簧感应器，用于反应非电信号。

 

A.

铁块；

 

B.

永磁体；

 

C.

非金属体；

 

D.

光器件

 

3

．

 

在数字电路中，必须把（

 

）信号转换成相应的数字信号。

 

A.

模拟；

B.

电流；

C.

电压；

D.

脉冲

 

4

．

 

实

